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OPCIÓN A 

1. a) Discuta para qué valores de k el sistema siguientes es compatible:  (7 puntos)  
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b) Resuélvalo en el caso (o los casos) en que sea compatible. (3 puntos) 
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2. Determina el (los) punto (s) de la recta 
21
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 que equidistan de los planos 
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3.- Dada la función: ( )
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a) Compruebe que f (x) es continua en el intervalo [- 2 ,  0] y derivable en el intervalo (- 2 , 0).  
(6 puntos)  
b) Estudie si la función  es creciente o decreciente en los intervalos (- 2  , - 1) y (- 1 , 0). 
(4 puntos)  
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Continuación del Problema 3 de la opción A 
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-1 < 0 ( - ) 
x2 > 0 ( + ) 

Solución ( - ) 
 
Es decreciente en el intervalo (- 2 , -1) 
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Es creciente en el intervalo (- 1 , 0) 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.- Calcula la siguiente integral indefinida dx
x

x
∫ +12
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OPCIÓN B 

1. a) Discuta por qué valores de m el sistema siguiente es compatible: (7 puntos)  
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b) Resuélvalo en el caso (o los casos) en que sea compatible indeterminado. (3 puntos) 
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2. Calcula la ecuación continua de la recta r paralela al plano 3522: =+− zyxπ  y perpendicular a la 

recta 
31
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 en el punto P (- 1 ,  2 , 0). (10 puntos) 

 
La recta es perpendicular al vector director del plano π  y al de la recta s, por lo tanto hallaremos su vector 
director calculando el producto vectorial de ambos vectores. Como sabemos que tiene que contener el 
punto P la recta r queda perfectamente determinada. 
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3. A) Calcular el valor de a para que la función ( )

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b) Considerando el valor de determinado en el apartado a), probar el valor 
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que f’ (c) = 0. (5 puntos) 
a) 
Teorema de Rolle 
Sea f(x) una función continua en [a , b], derivable en (a , b) y que verifica que f(a) = f(b); entonces existe, al 
menos, un punto ( )b,ac∈  tal que f’(c) = 0 
La primera condición para verificar el Teorema de Rolle es que la función sea continua y derivable. 
Estudiemoslo en el punto x = 0 
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4. Haga un dibujo del recinto limitado por la curva  y(x) = cos x, el eje OX y las rectas verticales  

2
π

−=x  y 
2
π

=x  (4 puntos). Calcular el área de este recinto. (6 puntos) 

a) 
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